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سخت افزار
ورودی دیجیتال ، دو ورودی آنالوگ ، یک خروجی ترانزیستوری دیجیتال، یک  4این درایو ، دارای 

می باشد . RS485خروجی رله ای ، یک خروجی آنالوگ، و یک پورت سریال 
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توضیحات ترمینال
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+ را به کار گیرد. به 00تا  -00+ ولت یا ولتاژهای 00تا  0می تواند ولتاژهای  AI1ورودی آنالوگ 

میلی آمپر،  00تا  4و یا جریان   میلی آمپر 00می توانید جریان صفر تا  AI2و  AI1ورودیهای آنالوگ 

 هم ولتاژ و هم جریان ورودی را قبول می کنند.   AI2و AI1اعمال کنید. ورودی های 

میلی آمپر را در خروجی  00تا  4میلی آمپر یا  00نیز جریان خروجی صفر تا  AO1خروجی آنالوگ 

 ایجاد می کند .

کنترل پانل
 BOPمدل کی پد برای این درایو ، در نظر گرفته شده است . کی پد موجود روی درایو را  سه 

( Basic Operator Panel) .می نامند

و کلید ها و نمایشگر آن می باشد. BOPشکل زیر، مربوط به یک 

نیز برای نصب بر   External BOPدیگر به نام  BOPر کی پد موجود روی درایو، از یک مدل علاوه ب

 روی درب کابینت کنترل یا با کمی مسافت از درایو، استفاده می گردد.
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یک عدد ماژول واسطه به پورت مخصوص روی درایو ، وصل می شود . ، توسط کابل رابط و BOPاین 

نیز می توان برای انتقال پارامترها از درایو به یک فلاش  Parameter Loaderاز وسیله ای به نام 

مموری یا برعکس استفاده نمود.

BOP  موجود بر روی درایو وBOP باهم دارند . نیز یرجی ، شباهت هایاخ
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و  OKاست که می تواند به عنوان کلید  External BOPتفاوت ظاهری آن ها ، کلید چرخان بر روی 

و جهت بالا و  OKمعمولی ، کلید های BOPد جهت بالا و کلید جهت پایین عمل کند . بر روی کلی

را  OKاگر کلید چرخان را فشار دهید عمل  External BOPجهت پایین داریم در حالی که بر روی 

پ می دهد . اگر به سمت راست چرخانده شود کار کلید سمت بالا را انجام میدهد و اگر به چ    انجام

های موجود بر روی BOPمعمولی عمل می کند. در  BOPبچرخانید ، همانند کلید سمت پایین بر روی 

فشار دهید در  Mرا همزمان با کلید  OKباید کلید  (Local)درایو برای فعال نمودن کنترل دستی 

وجود دارد (Local)یک کلید برای حالت دستی  External BOPحالی که بر روی 

BOP درایور روی موجود ب
موجود بر روی درایو می توان پارامترها را تنظیم و متغیرها را مشاهده نمود . BOPتوسط 

بالا و پایین ، وضعیت درایو  سه سطری است که در سطرهای LCDنمایشگر این درایو، دارای یک صفحه 

مشاهده است . در سطر  و در سطر وسط که پنج رقمی است شماره پارامترها و مقادیر درون آن ها قابل

بالا ازسمت راست ، کنترل به روش دستی ، جهت چرخش موتور، وضعیت حرکت یا توقف موتور ، آلارم 

و  KWو فالت درایو را می توان مشاهده نمود. در سطر پایین از سمت راست به چپ نیز واحدهای % و 

RPM  وHz  وA  وV .نمایش داده می شوند 
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.  همانند اغلب درایوها، از کلید سبز رنگ استارت و کلید وجود دارد  درایو، BOPکلید بر روی   عدد  6

می توان استفاده نمود . (Local)قرمز رنگ توقف برای  فرمان دادن به موتور در حالت دستی 

را یکبار فشار دهید نوع توقف  stopوقتی موتور در حال چرخش و درایو در حال کار است اگر کلید 

OFF1  می گردد و موتور با یک شیب تعریف شده به صورت اجراRamp . متوقف خواهد شد 

یا اگر ( ثانیه 0تر از  )در زمانی کوتاه ،بار پشت سر هم فشار دهید )قرمز رنگ( را دو stopاما اگر کلید 

اجرا خواهد شد . در روش توقف  OFF2را بیش از سه ثانیه بادست ، نگه دارید توقف  stopکلید 

OFF2 ،  ارتباط درایو و موتور ، قطع می گردد و موتور به طور آزادانه خواهد چرخید و پس از مدتی بر

، متوقف خواهد شد. مدت زمان متوقف شدن موتور، بستگی به اینرسی بار و موتور و میزان کاکاثر اصط

ز دو ثانیه به چند شکل مختلف به کار می رود. اگر این کلید را بیش ا Mاصطکاک سیستم دارد. کلید 

 setupحرکت می کند . منوی  setupو یا به منوی  (status screen)نگه دارید به صفحه وضعیت 

برای تنظیمات سریع استفاده می گردد. اگر این کلید را به صورت کوتاه فشار دهید وارد منوی تنظیم 

نمایشگر نیز به کار  برای حرکت کرسر بر روی همچنین  پارامترها و یا به صفحه بعدی خواهید رفت .

شدن تغییرات، از  saveمی رود. اگر در زمان تنظیم پارامتر، چند بار این کلید را فشار دهید، بدون 

ثانیه ( نگه داشته شود  0اگر به طور طولانی مدت ) بیش از  OKمی شود. کلید      پارامتر خارج

ه شود بین وضعیت های می شود. اگر به صورت عادی ، فشار داد    ویرایش سریع انجام

 نمود.   saveمی توان حرکت کرد و می توان مقادیر تغییرات در پارامتر را   (status)مختلف

را همزمان با یکدیگر  OKو   M . اگر کلید ست نمودن فالت هم به کار می رود برای ری  Okید لک

 سوئیچ کنید. Jogو  Handو  Autoفشار دهید می توانید بین سه حالت 

قرار دارد، از طریق ترمینال های ورودی، کنترل می گردد. برای رفتن  Autoیعنی اگر درایو در حالت 

اگر بازهم کلید را با هم فشار دهید.  OKو  Mباید دو کلید  handیا  (Local)به حالت کنترل دستی 

تن به حالت و رف Jogمی شوید. برای خروج از حالت  Jogرا فشار دهید وارد حالت  OKو   Mهای 

Auto بازهم دو کلید ،M  وOk . را همزمان فشار دهید
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تغییر  Jogدر حالت کنترل دستی، در کناره صفحه نمایشگر، یک دست ظاهر می گردد اگر به حالت 

شوید، علامت دست، نمایش   Autoاگر هم وارد حالت  ، علامت دست، چشمک زن می گردد. داده شود

 داده نمی شود.

پارامتر ها می توان استفاده  درونهت بالا برای حرکت بین پارامترها و برای افزایش مقدار از کلید ج

قرار دارید، با زدن کلید جهت بالا ، سرعت زیاد خواهد شد. اگر کلید جهت بالا را  Runنمود. اگر در مد 

مین شکل کلید سمت پایین هم به ه تری بین پارامترهای حرکت می کند.نگه دارید با سرعت زیاد

اگر کلید جهت بالا و  .است. تفاوت در اینجاست که این کلید، مقدار محتوای پارامتر را کاهش می دهد

 .می شود پایین را همزمان فشار دهید ، جهت چرخش موتور عوض

را به برق وصل می کنید یا اولین بار بعد از اینکه تنظیمات درایو را به تنظیمات  v20اولین بار که درایو 

 هرتز طبق شکل زیر را باید تنظیم کنید. 00-60ارخانه ای تغییر دادید، منوی انتخاب ک

عدد صفر قرار گیرد، فرکانس نامی موتور،  P0100است. اگر در پارامتر  P0100این منو معادل پارامتر 

ن اسب و توا هرتز 60قرار دهید، فرکانس را یک  P0100هرتز برای منطقه اروپا خواهد بود. اگر  00

هرتز و توان کیلو وات را  60قرار دهید، فرکانس  0را  P0100ه آمریکای شمالی و اگر قبخار برای منط

برای اولین بار  ?.50برای آمریکای شمالی انتخاب خواهید نمود. زمانی که منوی شکل بالا یعنی عدد 

فشار داده شود وارد  Mشوید. اگر کلید  setupرافشار دهید تا وارد منوی  OKظاهر می گردد کلید 

 منوی نمایش می شوید.
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راه اندازی سریع
را با کمترین تعداد تنظیمات پارامتر، نشان  V20فلوچارت شکل زیر، روش سریع برای راه اندازی درایو 

 می دهد.

را  wiringو نوع بر طبق این فلوچارت، ابتدا اطلاعات موتور را وارد کنید، سپس مرجع فرمان و سرعت 

انتخاب می گردد   Applicationدرقسمت  ،تنظیم نمایید، نوع کاربرد درایو Connectionقسمت  در

 .وارد شود Common Parameterو سایر پارامترهای مورد نیاز، در بخش 
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 setup Menuثانیه نگه دارید تا وارد  0را بیش از  Mقرار دارد کلید  display   اگردرایو در منوی

و...حرکت   P0305ظاهر می گردد با کلید سمت بالا می توان به پارامتر  P0304 ن در این زما  گردد.

  می توانید آن پارامتر را تنظیم کنید. را فشار دهید، OKنمود. اگر بر روی هر کدام از پارامترها، کلید 

مترها، می برد. به همین ترتیب سایر منوها و سایر پارا connectionدرایو را به منوی  Mفشار کلید 

قابل دسترسی و تنظیم است. در بخش های بعدی، هر کدام از پارامترهای این منوها و سایر پارامترها را 

معرفی خواهیم نمود.

 جدول زیر، پارامترهای موتور را برای راه اندازی سریع، نشان می دهد.
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، مقدار  P0304را انتخاب می کنید. در پارامتر  رتزه 60یا  00نوع تنظیم  P0100ابتدا توسط پارامتر

ولتاژ نامی موتور را که بر روی پلاک موتور نوشته شده را وارد کنید. به همین شکل ، سایر پارامترهای 

  مربوط به فعال نمودن اتوتیون موتور و درایو است. P1900را تنظیم کنید. پارامتر  P0311موتور تا 

وتیون ، درایو می تواند به طور اتوماتیک، چند تا از پارامترهای موتور که معمولاً با استفاده از روش ات

روی پلاک موتور، نوشته نمی شود را محاسبه کند. از جمله مقاومت اهمی استاتور، اندوکتانس نشتی، 

 .می باشداندوکتانس متقابل، نقاط اشباع هسته مغناطیسی و ... 

ا وارد نمودید نوبت به پارامترهای مربوط به سیم بندی و پس از اینکه پارامترهای موتور ر

connection  می رسد. جدول زیر، توضیح مختصری در مورد گزینه های موسوم بهConnection 

Macro  نحوه بکارگیری  روش را برای تعیین سیم بندی و 00ارائه می کند. شما می توانید یکی از این

 ... تعیین کنید. درایو و 

پارامترتوضیح

Cn000مرجع فرمان و سرعت و سیم بندی بر اساس تنظیمات کارخانه

Cn001فرمان می گیرد. BOPدرایو فقط از طریق 

 AI1سرعت از طریق ورودی 

و ترمینال ها BOPفرمان از طریق 

Cn002

.سرعت های ثابت توسط ورودی ها انتخاب گردد

 و ترمینال ها BOPفرمان از طریق 

Cn003

سرعت از طریق ترمینال ها

 فرمان از طریق ترمینال ها

Cn004

سرعت از طریق ورودی آنالوگ و سرعت های ثابت

 فرمان از طریق ترمینال ها

Cn005

 خارجی BOPفرمان از طریق

MOPبرای  downو  upسرعت از طریق 

Cn006

ترمینال ها برای مرجع فرمان

AI1سرعت از طریق ورودی آنالوگ 

Cn007

ترمینال ها برای مرجع فرمان

ورودی های آنالوگ از طریق و فیدبک PID -- set pointکنترل به روش 

Cn008

 ترمینال ها برای مرجع فرمان

بر اساس سرعت های ثابت PIDکنترل 

Cn009
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Cn010(uss)دریافت می گردد RS485فرمان و سرعت از طریق 

Cn011(Modbus)دریافت می گردد RS485فرمان و سرعت از طریق 

را انتخاب کنید. Cn011تا  Cn000های  connectionبر اساس شکل زیر می توانید، یکی از 

را فشار دهید، آن  OKکه کلید  Cn011تا  Cn000های   Connectionبرروی هر کدام از 

Connection رت ای این فلوچارت دقت کنید، عباهانتخاب خواهد شد. به انتcurrent selected 

macro  نشان می دهد که کدامconnection  .انتخاب شده است

Cn000
مرجع فرمان و مرجع تعیین سرعت و عملکرد ورودی ها و خروجی ها و ... بر طبق تنظیمات پیش فرض 

 کارخانه، به کار گرفته خواهد شد.

Cn001
ی درایو( به عنوان تنها مرجع فرمان درایو )کنترل پانل رو BOPانتخاب گردد  connectionاگر این 

تنظیم می گردد. BOPخواهد بود. سرعت هم با کلید های روی 
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Cn002
چنانچه این گزینه انتخاب شود مرجع فرمان درایو ، ورودی های دیجیتال است و سرعت نیز از طریق 

می توان کنترل را به حالت دستی  OKو  Mبا فشار همزمان کلید های  ورودی آنالوگ تنظیم می شود.

امکان پذیر است. BOPبرد و فرمان از طریق 
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Cn003
مرجع فرمان و مرجع تعیین سرعت درایو، ورودی های دیجیتال خواهد بود بدین صورت که ، یکی از 

ل برای انتخاب سه سرعت برای فرمان استارت و توقف و سه تا از ورودی های دیجیتا (DI1)ورودی ها 

تنظیم می شوند به کار گرفته خواهد شد .  P1003و  P1002و  P1001ثابت که در پارامترهای 

است .ا  نیز قابل اجر BOPکنترل دستی از طریق 
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Cn004 
ورودی تا  4ورودی های دیجیتال به عنوان مرجع فرمان و مرجع تعیین سرعت به کار می رود و با 

ثبت شده اند را انتخاب  P1015تا  P1001فرکانس ثابت که در پارامترهای  00دیجیتال می توان تا 

اگر هیچ کدام از ورودی ها، فعال نگردد، سرعت صفر خواهد بود. تنظیمات بر اساس جدول زیر، نمود . 

 صورت می گیرد.

Bit0Bit1Bit2Bit3پارامترspeed

0000--0

1000P1001Speed1

0100P1002Speed2

1100P1003Speed3

0010P1004Speed4

1010P1005Speed5

0110P1006Speed6

1110P1007Speed7

0001P1008Speed8

1001P1009Speed9

0101P1010Speed10

1101P1011Speed11

0011P1012Speed12

1011P1013Speed13

0111P1014Speed14



17 

1111P1015Speed15
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Cn005 
طریق  ترمینال های دیجیتال ورودی، به عنوان مرجع فرمان درایو، خواهد بود. انتخاب سرعت از دو

صورت می گیرد. یکی از طریق ورودی های دیجیتال، که توسط دو ورودی دیجیتال، دو سرعت ثابت که 

فعال تنظیم شده، انتخاب خواهد شد. اگر هر دو ورودی را باهم  P1002و  P1001در پارامترهای 

 نمایید، سرعت ها با هم جمع خواهند شد. هم چنین ورودی آنالوگ نیز برای انتخاب سرعت، فعال

می شود ولی اولویت با ورودی های دیجیتال است.
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Cn006 
را کم و زیاد  (MOP)سرعت )فرکانس( توسط ورودی های دیجیتال که مقدار پتانسیومتر نرم افزاری 

به درایو اعمال می گردد. با ورودی   ند تنظیم می شود. فرمان هم از طریق ورودی های دیجیتال،می ک

MOP up  با ورودی  و سرعت زیاد می شودMOP down .سرعت کم می شود
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Cn007

و فرمان درایو هم از طریق ورودی های دیجیتال ، اعمال می  AI1تنظیم سرعت از طریق ورودی آنالوگ 

گردد. ورودی های فرمان به صورت پالسی هستند یعنی فرمان در لبه های بالا رونده ، و پایین رونده 

پالس ورودی ، اجرا می گردد.
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Cn008 
 درایو، ورودی های دیجیتال است قابل استفاده است. مرجع فرمان  PIDاین روش برای کاربردهای 

به عنوان سیگنال فیدبک  AI2و ورودی آنالوگ  PIDبرای  set pointبه عنوان  AI1ورودی آنالوگ 

PID .تعریف می شود
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Cn009 
ز سرعت با استفاده ا PIDانتخاب کنید، کنترل به روش  connectionرا به عنوان  Cn009اگر گزینه 

و ورودی های دیجیتال برای   PIDبه عنوان فیدبک AI2های ثابت، فعال می گردد. ورودی آنالوگ 

فرمان به درایو و برای انتخاب سرعت ثابت، به کار گرفته می شود. با سه تا از ورودی های دیجیتال، سه 

سرعت ثابت انتخاب می گردد.
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Cn010
در این روش ، فرمان ها و سرعت درایو، از طریق درگاه RS485 و براساس پروتکل uss ، به درایو اعمال 

می گردد.
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Cn011
-Pو  +Pکه ورودی های  RS485انتخاب کنید، پورت  connectionرا به عنوان  Cn011اگر گزینه 

ر گرفته خواهد شد. موجود بر روی درایو است، به عنوان مرجع فرمان و مرجع تعیین سرعت، به کا

 Modbusدر پروتکل ارتباطی می باشد. پروتکل ارتباطی دراین حالت  Cn010تفاوت این روش با 

RTu .است
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Applicationانتخاب 
، حالا نوبت به انتخاب نوع کاربرد درایو است. نوع کاربرد  Connection Macroپس از انتخاب نوع 

مقدار دهی و تعیین می گردد. هر بار که یکی از  Application Macroدر منوی  درایو،

Application  ها انتخاب شود، یک سری از پارامترهای مربوط به آن کاربرد، تغییر خواهند کرد

 جدول زیر ، خلاصه ای از پارامترهای این گروه را معرفی می نماید .

پارامترتوضیح

AP000پیش فرض –هیچ کاربرد خاصی تعریف نشده 

AP010کاربرد درایو برای کنترل ساده پمپ

AP020(fan)کاربرد درایو برای کنترل ساده یک فن 

AP021کاربرد درایو برای کنترل کمپرسور

AP030کاربرد درایو برای کنترل نوار نقاله

را نشان می دهد. (Application)شکل زیر، نحوه تنظیم کاربرد 
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حرکت کنید. بر  AP030تا  AP000توسط کلید های جهت بالا و پایین می توانید، بین پارامترهای 

برای تعیین کاربرد درایو  Applicationرا فشار دهید، آن  OKروی هر کدام از این پارامترها، که کلید 

 انتخاب خواهد شد.

انتخاب شده است نشان AP010جدول زیر، پارامترهای مربوط به کاربرد پمپ را در حالتی که 

می دهد .

انتخاب کنید ، مقادیر  fanرا به عنوان کاربرد درایو برای کنترل یک  AP020چنانچه پارامتر 

پارامترهای جدول زیر را بایستی تنظیم کنید .
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کار گرفته خواهد شد و تنظیم شده باشد، درایو برای یک کمپرسور، به  AP021اگر کاربرد درایو بر روی 

جدول زیر، تنظیمات پارامترهای مربوط به کنترل یک کمپرسور را نشان می دهد .

و برای نوار نقاله تعریف شود ، پارامترهای جدول زیر ،  AP030و در آخر ، اگر نوع کاربرد درایو بر روی

مربوط به کنترل نوار نقاله ، نیاز به تنظیم دارد .
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(Common Parametersپارامتر های مشترک )
درایو برای حالت تنظیمات سریع، مربوط می شود به پارامترهای مشترک ه از تنظیم آخرین مرحل

(common parameters).

جدول زیر ، چند تا از پارامترهای مشترک را معرفی می کند .

پارامترتوضیح پیش فرض

0 Hzحداقل فرکانس خروجی درایوP1080

50 Hzحداکثر فرکانس خروجی درایوP1082

10 sec مدت زمان افزایش سرعتAccelerationP1120

10 sec مدت زمان کاهش سرعتDecelerationP1121

5 Hz فرکانسJog برای کنترل دستیP1058

10 sec مدت زمان افزایش سرعتJogP1060

10 Hz 0فرکانس ثابتP1001

15 Hz0نس ثابت فرکاP1002

25 Hz 3فرکانس ثابتP1003

10 Hz برای  0فرکانس ثابتPIDP2201

20 Hz برای  0فرکانس ثابتPIDP2202

50 Hz برای  3فرکانس ثابتPIDP2203

روش دوم برای راه اندازی سریع
 ا راه اندازی کنید.ر V20روش دیگری نیز وجود دارد که می توانید با کمترین تعداد پارامتر، درایو 

 کافی است که پارامترهای جدول زیر را تنظیم کنید.

پارامترتوضیحپیش فرض

3=Expertتعیین سطح دسترسی به پارامترهاP0003



29 

انتخاب نوع پارامترها برای راه اندازی درایو 1

 = راه اندازی سریع1

P0010

ت یا اسب هرتز و واحدهای کیلو وا 60یا  00انتخاب فرکانس  0

 بخار برای منطقه اروپا یا آمریکای شمالی

P0100

Hz- Kw 50–= اروپا 0

60Hz- Hp-= آمریکای شمالی 1

60Hz- Kw–= آمریکای شمالی 2

P0304(V)ولتاژ نامی موتور پلاک موتور

P0305(A)جریان نامی موتور پلاک موتور

P0307(Kw)توان نامی موتور پلاک موتور

COS фP0308  – موتور ضریب توانموتور پلاک

P0309درصد ضریب بهره وری موتور0

P0310(Hz)فرکانس نامی موتور پلاک موتور

P0311(RPM)سرعت موتور در بارنامی پلاک موتور

نوع خنک شدن موتور برای حفاظت موتور در برابر اضافه بار 0

 حرارتی

P0335

P0640فه بار موتوردرصد حداکثر مجاز اضا150%

1=BOPمرجع فرمان درایوP0700

1=MOPمرجع تعیین سرعت درایوP1000

0 Hzحداقل فرکانس خروجی درایوP1080

50 Hzحداکثر فرکانس خروجی درایوP1082

10 sec مدت زمان افزایش سرعتAccelerationP1120

10 secمدت زمان کاهش سرعتDecelerationP1121

0= Linear v/f روش کنترلی درایوP1300

پس از پایان برنامه دهی درحالت راه اندازی سریع ، عبارت 0

روی صفحه ظاهر می گردد و مقدار این پارامتر و  8.8.8.8.8

 به مقدار صفر تغییر خواهد کرد. P0010پارامتر 

P3900

0=Disabledفعال نمودن اتوتیون موتور و درایو

 = غیرفعال0

P1900

0= تمامی پارامترهای اتوتیون محاسبه گردد.
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مرجع فرمان درایو
مرجع فرمان یک درایو، مشخص می کند که فرمان های استارت و توقف و جهت چرخش، از چه طریقی 

این پارامتر،  .ین مرجع فرمان درایو، استفاده می شودیبرای تع P0700به درایو اعمال می گردد. پارامتر 

قرار دارد یعنی درایو، فرمان ها را از طریق کی پد و کنترل پانل دریافت  0فرض بر روی به طور پیش 

 می کند.

 یا وسایل از این قبیل به درایو، داده BOPفرمان شروع به کار، فرمان توقف و جهت چرخش، توسط 

هید. اگر می شود. برای تغییر جهت چرخش موتور، دو کلید سمت بالا و پایین را همزمان فشار د

P0700  تنظیم گردد، درایو از طریق ورودی های دیجیتال، فرمان های حرکت و توقف و  0بر روی

پارامترهای مربوطه، تعریف جهت چرخش را دریافت می کند. عملکرد ورودی های دیجیتال باید توسط 

 قابل پیگیری است. P0704تا   P0701گردد  که در پارامتر 

تنظیم کنید، دریافت فرمان های حرکت و توقف و جهت چرخش از  0وی را ر P0700اگر پارامتر 

به دو صورت قابل به کار گیری است. دو  RS485صورت خواهد گرفت. درگاه  RS485طریق درگاه 

قابل  P2023را می توانید برای این درگاه، تعریف کنید که در پارامتر  Modbusو  uss  پروتکل

 تعریف می باشد.

رعتمرجع تعیین س
از چه مرجعی صورت  مرجع تعیین سرعت برای درایو، مشخص می کند که انتخاب سرعت، برای درایو،

تنظیم می شود. انتخاب سرعت می تواند از   P1000می گیرد. مرجع انتخاب سرعت، توسط پارامتر 

های وسط ورودی طریق ورودی های دیجیتال برای انتخاب بین چند سرعت ثابت باشد یا می تواند ت

 صورت گیرد. PLCو ارتباط سریال بین درایو و  RS485آنالوگ یا از طریق درگاه 

که از مقدار موجود در حافظه پتانسیومتر  ،تنظیم شده است 0این پارامتر به طور پیش فرض بر روی 

 Motorized Potentiometerیا  MOPبرای تعیین سرعت استفاده می کند.  MOPنرم افزاری 

متر نرم افزاری است که می توان محتوای آن را کم یا زیاد نمود. برای افزایش و کاهش نوعی پتانسیو

 Mop downو  Mop upبه عنوان  را د دو تا از ورودی های دیجیتالیسرعت، در این روش می توان

را فعال کنید سرعت افزایش می یابد و هر بار که ورودی  Mop upتعریف کنید. هربار که ورودی 

Mop down .فعال گردد، سرعت کم می شود
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جدول زیر چندین گزینه برای مرجع انتخاب سرعت را معرفی می کند.

P1000مقدار پارامتر توضیح

AI12تغییر سرعت توسط ورودی آنالوگ 

3 استفاده از ورودی های دیجیتال برای انتخاب فرکانس های ثابت

 Modbusو  ussو پروتکل های  RS485سرعت از طریق درگاه 

 دریافت می گردد.

5

AI27تغییرسرعت توسط ورودی آنالوگ 

77تا  10 گزینه بالا است .  ترکیبی از چند 77تا 00گزینه های 

روش کنترلی درایو
تعیین می شود. جدول زیر،  P1300توسط پارامتر  (Drive control Mode)روش کنترلی درایو 

 را به طور مختصر بیان می کند. مختلف برای این پارامترگزینه های 

P1300پارامترتوضیح

خطی برای بارهایی که دارای گشتاور ثابت هستند مثل نوار نقاله و  v/fروش 

 بالابر و چند نوع از کمپرسورها

0

برای کنترل دقیق تر بر   (FCC)میدان به همراه کنترل جریان  v/fروش 

 روی بارهایی مثل نوار نقاله و بالابر

1

شکل باری بارهایی مثل پمپ و فن که   u غیرخطی با منحنی  v/fوش ر

 گشتاور متغیر دارند .

2

3با قابلیت برنامه ریزی توسط کاربر v/fروش 

4خطی به همراه صرفه جویی در انرژی v/fروش 

5برای به کار گیری در صنایع نساجی v/fروش 

6 (FCC)جریان میدان برای صنایع نساجی به همراه کنترل  v/fروش 

7 شکل به همراه صرفه جویی در انرژی   uغیرخطی با منحنی  v/fروش 

19به همراه تنظیم مستقل ولتاژ v/fروش 
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استفاده می کنند پارامترهای اتوتیون موتور و درایو ، به کار گرفته می شود. FCC برای روش هایی که از

بازگشت به تنظیمات کارخانه
و  P0100و   P0010و بازگشت به تنظیمات کارخانه از پارامتر  V20یر پارامترهای یک درایو برای تغی

P0970  استفاده می شود. پارامترP0100 فرکانس نامی موتور و منطقه به کار گیری درایو را مشخص ،

یی را و نوع اروپا Hz 50می کند. این پارامتر به طور پیش فرض بر روی صفر قرار دارد که تنظیمات 

را بر  P0100برای درایو، مشخص می کند. برای ایران نیز ، این گزینه مناسب است. اگر مقدار پارامتر 

را  P0100هرتز و واحد اسب بخار برای منطقه آمریکای شمالی و اگر  60روی یک قرار دهید تنظیمات 

 انتخاب خواهد شد.و واحد کیلو وات برای آمریکای شمالی   Hz 60قرار دهید فرکانس  0مساوی 

برای بازگشت به تنظیمات کارخانه ای به کار گرفته می شود. قبل از آن باید پارامتر  P0970پارامتر 

P0010  تنظیم نمایید. سپس مقدار پارامتر  30را رویP0970  تنظیم  00یا بر روی  0را بر روی

را بر روی  P0970ی کند. اما اگر تغییر نم  userتنظیم گردد پارامترهای  0بر روی  P0970 اگر کنید.

 به مقادیر کارخانه ای تغییر خواهد کرد.   userتنظیم کنید تمامی پارامترها از جمله پارامترهای  00

هالیست خطا
خطاتوضیح

F1خطای اضافه جریان

F2خطای اضافه ولتاژ

F3خطای افت ولتاژ

F4افزایش دمای اینورتر

)I2tاراضافه ب  ) اینورترF5

F6افزایش دمای برد اینورتر

F11افزایش دمای موتور

F12خطای از دست رفتن دمای اینورتر

DCF20اضافه ولتاژ خط 

F35خطای ری استارت اتوماتیک

F41عدم موفقیت شناسایی اطلاعات موتور

EEPROMF51  خطای پارامتر
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F52خطای نرم افزاری اینورتر

F60خطای زمان توقف

F61 ناموفق است MMC یا  SDشبیه سازی پارامتر کارت حافظه 

F62محتویات شبیه سازی پارامتر نامعتبر است

F63محتویات شبیه سازی پارامتر ناسازگار است

خطای جستوجوی دستگاه برای انجام شبیه سازی اتوماتیک در هنگام راه 

 اندازی

F64

USSF71خطای نقطه تنظیم 

USS/MODBUSF72تنظیم  خطای نقطه

AIF80قطع شدن سیگنال ورودی آنالوگ 

F85خطای خارجی

F100بازنشانی کاربرخطای 

F101خطای انباشته شدن اضافه شار

F221م استکمتر از مقدار مینیم PIDفیدبک 

F222بیشتر از مقدار ماکزیمم است PIDفیدبک 

F350ستپیکربندی برداری برای دستگاه ناموفق ا

F395خطای پذیرش تست یا تایید

F410عدم موفقیت حفاظت کاویتاسیون

F452خرابی تسمه
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لیست کد های زنگ هشدار

خطاتوضیح

A501محدودیت جریان

A502محدودیت اضافه ولتاژ

A503محدودیت افت ولتاژ

A504افزایش دمای اینورتر

)I2t  اینورتراضافه بار (A505

IGBTA506هشدار افزایش دمای نقطه اتصال 

A507از بین رفتن سیگنال دمای اینورتر

A511ایش دمای موتورافز

A535اضافه بار بیش از حد مقاومت ترمز

A541شناسایی اطلاعات موتور فعال است

RTOSA600هشدار تجاور کردن 

A910ل شده است( غیر فعاVdc-maxماکزیمم ) DCکنترل کننده ولتاژ 

A911( فعال شده استVdc-maxماکزیمم ) DCکنترل کننده ولتاژ 

A912( فعال شده استVdc-minمینیمم ) DCکنترل کننده ولتاژ 

A921پارامتر های خروجی آنالوگ به درستی تنظیم نشده است

A922هیچ باری به اینورتر وصل نشده است

A923ستچپ و راست خواسته شده ا JOGهردو 

A930هشدار حفاظت کاویتاسیون

PIDA936فعال شدن تنظیم اتوماتیک 

A952خرابی تسمه شناسایی
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